Linia demonstracyjna

Chw.ytaki Automatyczny
mechaniczne  Chwytaki podci$nieniowe podajnik palet

Znakowanie / etykietowanie

Aplikacja pick and place

Paletyzatory

Systemy kontroli wizyjnej

Automatyczna zaklejarka
do kartonéw z uktadem
domykania klap gornych

Uktady formowania kartonu

Uktady kontroli wagowej
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Sktadarka kartonow typu tacka

Funkcjonalnos¢ Tl

N

Elastycznos$¢ w adaptacji

g kartony typu tacka przestrzennej
g mozliwosc regulaciji wielkosci zasobnika
Zasobnik z
g duza mobilnos$¢ catego urzadzenia kartonami W}"z“t Maksymalna
N\ zlozonych dainosé
kartonow TyTanes
o 22 szt./min.
Warianty rozbudowy
i Panel
podanie kartonu do casepackera :
sterowania
) AN
przenosniki wydajace
: , : Ostony - stal
g zaklejaka gérnego wieka kartonu Komora SronyT S
i L skladania nierdzewna
odaurt zasliania ,
g praca w linii technologicznej i sterowania kartonow N
\1
v
\ B
Wykonanie - stal
nierdzewna

_ 3R INNTEC
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Sktadarka kartonow typu display SYSTEM FORMOWANIA KARTONOW

Funkcjonalnos¢

N

Elastycznos$¢ w adaptacji

g duza pojemnos¢ magazynka

przestrzennej
g mozliwosc regulaciji wielkosci zasobnika
Wyrzut
g iy binosE cat dren ztozonych Zasobnik z
uza mobilnosc catego urzadzenia Kartonéw blistrami Mak:y.mal’rla
wydajnosé
Warianty rozbudowy : / e
Modut zasilania
. | ° °
g podanie kartonu do casepackera 'Ster°w7'a
Komora
g przenosniki wydajace sktadania
kartonow
] i ) Ostony - stal
zaklejaka gérnego wieka kartonu \ nierdzewna

g praca w linii technologicznej

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Sktadarka kartonow typu display SYSTEM FORMOWANIA KARTONOW

Funkcjonalnos¢
g kartony typu display

Zasobnik z
g mozliwosc regulacji wielkosci zasobnika kartonami

AN
g duza mobilnosc catego urzadzenia Modut zasilania
. i sterowania
Warianty rozbudowy %
g podanie kartonu do casepackera Wyrzut
ztozonych

L r . kartonow
g przenosniki wydajace Komora
sktadania
g zaklejaka gornego wieka kartonu kartonéw

g praca w linii technologicznej

O

Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
10 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4

_ S INNTEC

INNOVATION IN TECHNOLOGY



Sktadarka kartonow typu klapowy @QEUAELYGVATYC N

N

Funkcjonalnos¢
, Elastycznos¢ w adaptaciji

g obstuga kartonéw klapowych yprzestrzennejp .
Modut

g regulacja wielkosci obstugiwanych kartonow zaklejania dna

Wyrzut
kartonu [: :
. o . \ ztozonych
duza mobilnosc catego urzadzenia kartonéw Maksymalna

wydajnosé

J 10 szt./min.

Modut zasilania
i sterowania

Warianty rozbudowy _

g podanie kartonu do casepackera Zasobnik 2 !—,’T’ .

° . 'lg- :_-’” == -'f__ = -
blistrami

g przenosniki wydajace \

g zaklejaka gornego wieka kartonu

Ostony - stal
nierdzewna

karton6éw ‘\
N

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Komora
sktadania

g praca w linii technologicznej
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Checkweigher statyczny

Funkcjonalnos¢
g eksport danych do systemu klienta

g mozliwa wymiana szalek

g kontrola wagowa wg. parametrow
Warianty rozbudowy

g integracja z system wizyjnym
g stét liniujagcy

g metaldetektor

g transporter

g odrzutnik

WAGA KONTROLNA

Panel
sterowania
Wejscie
Wyjscie produktow
produktow /

Modut zasilania
i sterowania

/

N

Elastycznos$¢ w adaptacji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
50 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Cobot - zgrzewanie

Funkcjonalnos¢
g dopasowanie do miejsca pracy

g duza mobilnos¢

g tatwe programowanie
Warianty rozbudowy

7 integracja z system wizyjnym

g wymiennos¢ chwytaka

g modut aplikujacy
g modut odbierajgcy
g transporter

STACJA
Cobot f
pracujacy na
dwéch \ . W é

stanowiskach

Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej

Ostony

umozliwjajgce

obserwacje
Chwytak | procesu Maksymalizacja
N\ / wydajnosci
Panel ‘ ) | Stanowisko
sterowania B @ il aplikaciji
obrabianych

elementow

.

Ostony - stopy
aluminium

N

Szafa N

sterujaca \
Ja\ \ S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Checkweigher dynamiczny (przeptywowy)

Funkcjonalnos¢

O

g eksport danych do systemu klienta Elastycznos¢ w adaptacii
Panel Wejscie przestrzennej
g modut raportowania sterowania produktéw
g sterowanie: 10" dotykowy wyswietlacz
Modut Mak:y.mal’r!a
wWydaajnosc
g odrzutnik pneumatyczny z ostona z PC }drzuw 120 szt./min.
Wyjscie
Warianty rozbudowy roduton
g integracja z system wizyjnym !VIOdu' zasflama
I sterowania
g stot liniujgcy / Ostony - stal

nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Sumator -
Fu n ijona I n Oéé Panel sterowania \:

g duza mobilnosé catego urzadzenia Przenosnik wprowadzajacy Elastycznosc w adaptacji

przestrzennej
g obstuga miksow

g sterowanie: dotykowy wyswietlacz

Maksymalna
wydajnosé

g duza pojemnos¢ magazynka Proglamowalne komory 140 szt./min.

\

Warianty rozbudowy

g mozliwos¢ adaptacji komory

Odbidr zesztaplowanych
g transporter opakowan jednostkowych do
opakowania zbiorczego

g praca w linii technologicznej \

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Stot liniujacy
./Z}.,
Pole ustawiajace potok \—)

Funkcjonalnosc Requlacia
Kosci dt przeptywu Elastycznos$¢é w adaptacji
o . s . SZeroKoscCi garara .
duza mobilno$¢ urzadzenia 92 DIASTAEIING
wylotu linii
produktow
g obstuga ré6znych opakowan jednostkowych

g sterowanie: panel
g duza ilo$¢ konfiguracji

Warianty rozbudowy

Maksymalna
wydajnosé
do 40 szt./min.

g szerokie mozliwos¢ adaptac;ji

g transportery

g praca w linii technologicznej

Ostony - stal
nierdzewna

Modut napedu §

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4
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Modut zasilania
i sterowania
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Dyspenser tacek URZADZENIE SPECJALISTYCZNE

Funkcjonalnos¢ \ i
g duza mobilno$¢ catego urzadzenia Aplikator ~ Clastyeznosc w adaptacji
tacek przestrzennej
g modut destakowania z podglgdem /
g sterowanie: dotykowy wyswietlacz Panel
. Maksymalna
sterowania dminosé
wydajnosé
g duza pojemnos¢ magazynka \ Modut 45 szt./min.

destakowania

/

Warianty rozbudowy

g magazyn buforujgcy

Wyijscie
zdestakowanych
g Modut zasilania tacek
transporter i sterowania / Ostony - stal
nierdzewna

\

d’4
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N

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Dyspenser tacek

Funkcjonalnos¢

g duza mobilno$¢ catego urzadzenia

g modut destakowania z podglgdem

g sterowanie: dotykowy wyswietlacz

g duza pojemnos¢ magazynka

Warianty rozbudowy

g magazyn buforujgcy
g transporter

Panel
sterowania

\

URZADZENIE SPECJALISTYCZNE

tacek

Modut zasilania
i sterowania

\

/

% Modut
% destakowania

Wyjscie
zdestakowanych
tacek

Aplikator \.f):)

/ Elastycznos¢ w adaptacji

przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
45 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

d’4

~
N
~

Wykonanie - stal
nierdzewna
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OL - obracanie liniowanie

o ’ ” Wyjscie
Fu n ijonaanSC zliniowanego \

produktu na

g duza mobilno$é catego urzadzenia staker lub Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej
sumator
g obstuga trzech linii
g sterowanie: panel
Przenosnik Maksymalna
. wydajnosé
g zwarta konstrukcja wprowadzajacy 60 szt./min.

/
Warianty rozbudowy

g mozliwos¢ adaptacji pod dany produkt

l i stacker Modét
liniowania
sumator \

g transporter Modét

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

f

v
obracania []
g praca w linii technologicznej opakowarn Wykonanie - stal
jednostkowych nierdzewna
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Chwytaki mechaniczne,
pneumatyczne, sekcyjne

Funkcjonalnosc¢

g szybkie przezbrajanie

g szerokie mozliwosci adaptac;ji

mozliwos¢ pobierania szerokiej
gamy produktéw, opakowan

Warianty wspotpracy

7 roboty kartezjanskie

z roboty wieloosiowe, coboty

Chwytaki mechaniczne

Chwytak typ
sekcyjny

SYSTEMY POBIERANIA

O

Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej

Chwytak
typ grabiowy

Maksymalizacja

. WYdajnOéCi
\ E > Chwytaki
el
Y /L/ VA <
\( 3 :}i.. /7 Oniierd);ew;aI

i

| -2/ chwytaki typ

T ¥ orzyssawakowy h\

Wykonanie - stal

] nierdzewna
wieszak

na chwytak/i ﬁ I N NTE C
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Casepacker

Funkcjonalnos¢

g obstuga kartonéw klapowych

g obstuga réznych wielkosci kartonow

Stakowanie
opakowan

/

g wiele konfiguraciji uktadow pakowania

Warianty rozbudowy

g przenosniki podajace kartony A NG TS W e
g przenosniki wydajgce Pakowanie
opakowan
g zaklejaka gérnego wieka kartonu jednostkowych
w opakowania
zbiorcze

Elastycznos¢ w adaptaciji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
60 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4
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SYSTEM KARTONOWANIA ZBIORCZEGO

Funkcjonalnos¢ Szafs

Diverter sterownicza

Casepacker

Chwytaki

g szybka wymiana chwytakow

g obstuga réznych rodzajow opakowan

g wiele konfiguraciji uktadow pakowania

Warianty rozbudowy

g przenosniki podajgce op.jednostkowe

g przenosniki wydajace op. zbiorcze

g skladarka kartonow

Pakowanie
opakowan
jednostkowych
w opakowania
zbiorcze

e

Elastycznos$¢ w adaptaciji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
10 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

NN
S
B

N

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Casepacker

Funkcjonalnos¢

g obstuga kartonéw klapowych

g obstuga réznych wielkosci kartonow

g wiele konfiguracji uktadow pakowania

Warianty rozbudowy

g przenosniki podajace kartony

g przenosniki wydajace

g zaklejaka gornego wieka kartonu

SYSTEM KARTONOWANIA ZBIORCZEGO -/'>
Przenosnik Zaklejarka i ;
podajacy

Elastycznos$¢ w adaptaciji
przestrzennej

Podajnik
wibracyjny

Maksymalna
. wydajnosé
Pakowanie 10 szt./min.
opakowan
jednostkowych
w opakowania
zbiorcze

Robot typu
Scara

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ INNTEC

Chwytak
podcisnieniowy
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Coboty - integracja

Funkcjonalnos¢

g idealna powtarzalnosc
g sterowanie: panel

g zwarta konstrukcja

Warianty rozbudowy

g mozliwos¢ adaptacji
g transporter

g praca w linii technologiczne

g implementacja roznych wzorow uktadania

R

PALETYZACJA -/_)

Chwytak

podajacy
Ramie
robotyczne

AN

Szafa
sterujaca

AN

Podest zwiekszajacy
zasieg ramienia

N\

Pozycjoner
palety

Czujniki bezpieczenstwa
wyznaczajce strefe pracy

DS

Elastycznos¢ w adaptaciji
Przenosnik przestrzennej

Maksymalyzacja
wydajnosci

Ostony - stal
nierdzewna

N

d’4

Wykonanie - stal

nierdzewna
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Przenosnik pionowy

Funkcjonalnos¢

g transport pojemnikéw E2

g ptynna praca
g sterowanie: panel
g zwarta konstrukcja

Warianty rozbudowy

g mozliwos¢ adaptacji
g transporter

g praca w linii technologicznej

URZADZENIA MAGAZYNOWE

o

Elastyczno$¢ w adaptacji

Sygnalizator Naped
ostrzegawczy

(Swietiny)

/
/

y

VA"

przestrzennej

2 SRV AVAN

|
| "T Maksymalyzacja
I‘ wydajnosci
Szafa | ‘
sterujaca I
\ ‘§
1> 77,
N\ 5 VN
. ..: 1(‘ /\///
Wygrodzenie ¥’ ‘ |
bezpieczenistwa ’ 'D:*\* Os.iorclly- stal
¢ 4!!
Bezpieczne : i 'f‘ ‘&‘
wejscie \_ .2 N
' []

S

Wykonanie - stal
nierdzewna

o
o
e
R
a."-'.--.‘l
s
T
e
e
e 2 e
e

_ Czujniki

bezpieczenstwa -~ iii INNTEC
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SAT

Funkcjonalnosc

g obstuga pojemnikow E2
g transport wielopoziomowy

g kontrola wagji, etykiet

Skaner etykiet

Przenosnik
zwodzony

T R

Transport
pojemnikéw | l ;

( peinT:h
|

| IS

SYSTEM AUTOMATYCZNEGO TRANSPORTU

Waga kontrolna

Winda
rotacyjna

Elastycznos$¢ w adaptaciji

Zrzut przestrzennej
pojemnikow
pustych
L) / Winda
—1 romzu:yjnil hﬂiﬂ(SYTnEﬂizaCja
wydajnosci
%-a / ydaj
| |
;r| i I_ - | ! | II
: | I P L |
| l_; | l'fililfll;'l
| ) - - 11
Transport
pojemnikéw Ostony - stal
J pefny nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna
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