Linia Chwytaki podcisnieniowe PRZEKROJ URZADZEN

demonstracyjna

Automatyczny

Chwytaki mechaniczne
podajnik palet

Paletyzatory Stot liniujaey
Detektory

Znakowanie
etykietowanie

Systemy kontroli wizyjnej

Aplikacja pick and place
Uktady kontroli wagowe;j Automatyczna zaklejarka A Uktady formowania kartonu
do kartonéw z uktadem ' )

domykania klap gérnych
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Sktadarka kartonow typu tacka QGEUEEEEIEUELCREIMY

Funkcjonalnosc¢

g kartony typu tacka

g mozliwosc regulacji wielkosci zasobnika

g duza mobilnosc¢ catego urzadzenia

Warianty rozbudowy

g podanie kartonu do casepackera

g przenosniki wydajgce

g zaklejaka gérnego wieka kartonu

g praca w linii technologicznej

Elastyczno$¢ w adaptacji

przestrzennej
Zasobnik z
kartonami Wvrzut
.y Maksymalna
N zlozonych L.
i wydajnosé
kartonow 22 szt./min.
Panel
sterowania
AN
Komora Ostony - stal
skladania nierdzewna
Modut zasilania ’
i sterowania kartonow
i wani

\ / \\
\1

\ .1

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Sktadarka kartonéw typu display SYSTEM FORMOWANIA KARTONOW

Funkcjonalnosc¢

N

Elastyczno$¢ w adaptacji

g duza pojemnos¢ magazynka

przestrzennej
g mozliwos¢ regulacji wielkosci zasobnika
Wyrzut
g U HilnodE cat dveni ztozonych Zasobnik z
uza mobilnosc catego urzgdzenia Kartonow blistrami Maksymalna
\ / wydajnosé
Warianty rozbudowy s
Modut zasilania
° | ° °
g podanie kartonu do casepackera 'Ster°w7'a
Komora
g przenosniki wydajgce sktadania
kartonow
) i ) Ostony - stal
zaklejaka gornego wieka kartonu \ nierdzewna

g praca w linii technologicznej

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ S INNTEC
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Sktadarka kartonow typu display SYSTEM FORMOWANIA KARTONOW

Funkcjonalnosc¢
g kartony typu display
Zasobnik z
g mozliwosc regulacji wielkosci zasobnika kartonami
AN
g duza mobilnosc¢ catego urzadzenia Modut zasilania
. i sterowania
Warianty rozbudowy J
g podanie kartonu do casepackera Wyrzut
ztozonych
;e . kartonow
g przenosniki wydajace Komora
sktadania

kartonow

g zaklejaka gornego wieka kartonu

N

Elastyczno$¢ w adaptaciji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
10 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4
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Sktadarka kartonéw typu klapowy

Funkcjonalnosc¢

N

Elastyczno$¢ w adaptaciji

g obstuga kartonéw klapowych S —
Modut
g regulacja wielkosci obstugiwanych kartonéw zaklejania dna
Wyrzut
kartonu :
, o . \ zlozonych
duza mobilnosc¢ catego urzadzenia Kartonéw Maksymalna

wydajnosé

J 10 szt./min.

Modut zasilania
i sterowania

Warianty rozbudowy

g podanie kartonu do casepackera

Zasobnik z
blistrami

g przenosniki wydajgce \

g zaklejaka gornego wieka kartonu

Ostony - stal

Komora nierdzewna

sktadania
kartonow

NV
7 &5

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ S INNTEC
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g praca w linii technologicznej




Formierka rynienek kartonowych  @EUEULLANTIN SN

S

Funkcjonalnosc¢ Komora .
sktadania Zasobnik z
, . kartoné blistrami Elastyczno$é w adaptaciji
g obstuga kartonéw sklejanych artonow ——

g regulacja wielkosci obstugiwanych kartondéw
Modut

g duza mobilnos¢ catego urzadzenia sklejania Maksymalna
kartonu wydajnosé
15 szt./min.

Warianty rozbudowy

g podanie kartonu do kompletac;ji

|E ‘\ przenosniki wydajace > = Nl

g praca w linii technologicznej

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4

Wyrzut

ztozonych
kartonow Modut zasilania

i sterowania P isi I N NTE C
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Checkweigher statyczny

Funkcjonalnos¢
g eksport danych do systemu klienta

g mozliwa wymiana szalek

g kontrola wagowa wg. parametrow
Warianty rozbudowy
@ integracja z system wizyjnym
g stot liniujgcy

g metaldetektor

WAGA KONTROLNA

Panel
sterowania
Wejscie
Wyjscie produktow
produktow /

Modut zasilania
i sterowania

/

N

Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
50 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

d’4

INNOVATION IN TECHNOLOGY

_ S INNTEC



Cobot - zgrzewanie

Funkcjonalnosc¢
g dopasowanie do miejsca pracy

g duza mobilnos¢é
g tatwe programowanie

Warianty rozbudowy

7 integracja z system wizyjnym

Z wymiennos¢ chwytaka

g modut aplikujacy
g modut odbierajacy
g transporter

STACJA ROBOTYCZNA
Cobot f
pracujacy na
dwoch . \ é

stanowiskach

Elastyczno$¢ w adaptaciji
przestrzennej

Ostony

umozliwjajgce

obserwacje
Chwytak ‘ procesu Maksymalizacja
N\ / wydajnosci
Panel ‘ ________ Stanowisko
sterowania aplikaciji

7
obrabianych Z
elementow

Ostony - stopy
aluminium

N

Szafa
N
sterujgca \\Q‘
AN L
Wykonanie - stal

nierdzewna

_ R INNTEC
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Checkweigher dynamiczny (przeptywowy)

Funkcjonalnosc¢

g modut raportowania

g sterowanie: 10" dotykowy wyswietlacz

g odrzutnik pneumatyczny z ostong z PC

Warianty rozbudowy

g integracja z system wizyjnym

g stot liniujacy

g eksport danych do systemu klienta

Wyjscie
produktow

Panel
sterowania

N

Elastycznos¢ w adaptacji

Wejscie
produktow

/

Modut
odrzutu

/

Modut zasilania
i sterowania

/

przestrzennej

S

Maksymalna
wydajnosé
120 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N

d’4

Wykonanie - stal
nierdzewna
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Sumator SZTAPLOWANIE PRODUKTOW

Funkcjonalnos$é —

g duza mobilnosé catego urzadzenia Przenoénik wprowadzajacy Elastycznosc w adaptacji
przestrzennej
g obstuga mikséw

g sterowanie: dotykowy wyswietlacz

Panel sterowania

Maksymalna
wydajnos¢é

g duza pojemnos$¢ magazynka Proglamowalne komory 140 szt./min.

\

Warianty rozbudowy

g mozliwos$¢ adaptacji komory

Odbior zesztaplowanych
g transporter opakowar jednostkowych do
opakowania zbiorczego

g praca w linii technologicznej \

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

T INNTEC
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Sumator pionowy

Odbior zesztaplowanych

N

i S ——— Panel

Fu n ij o n a I n OSC opakowan jednostkowych do P .

o —_— sterowania
g . o opakowania zbiorczego : ——— / Elastyczno$é¢ w adaptaciji

duza mobilnosc¢ catego urzadzenia N\ — przestrzennej
g obstuga delikatnych produktow
g sterowanie panelem dotkowym
Maksymalizacja
g duza pojemnos¢ magazynka Komora wydajnosci
sztaplujaca
/

Warianty rozbudowy

g mozliwos$¢ adaptacji komory

g transporter

g praca w linii technologicznej

Ostony - stal
nierdzewna

0

S

Przenosnik \ .‘

wprowadzajacy Wykonanie - stal
\ nierdzewna

T INNTEC
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Stot liniujacy P

F u n ij O n a I n Oéé Regulacja Pole ustawiajgce potok

przeptywu Elastycznosé w adaptacji
g duza mobilno$¢ urzadzenia

szerokosci gardta
wylotu linii
produktow

jednostkowych

przestrzennej

g obstuga réznych opakowan

g sterowanie: panel
g duza ilo$¢ konfiguracji

Warianty rozbudowy

g szerokie mozliwos¢ adaptac;ji

g transportery

g praca w linii technologicznej - -

Maksymalna
wydajnosé
do 40 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

/|

Modut napedu

Wykonanie - stal
Modut zasilania nierdzewna

i sterowania

& . S INNTEC
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Stot liniujacy 2.0

Funkcjonalnosc¢
g duza mobilno$¢ urzadzenia

g obstuga réznych opakowan

g sterowanie: panel
g duza ilos¢ konfiguracji

Warianty rozbudowy

g szerokie mozliwos¢ adaptac;ji

g transportery

g praca w linii technologicznej

LINIOWANIE PRODUKTOW

Elastycznos$¢ w adaptacji

Blat stotu liniujgcego przestrzennej

uniemozliwiajacy obracanie
sie produktéw

\_

o Maksymalna
‘ : [ wydajnosé
(= ~ '. do 40 szt./min.

|||||||
''''''''
''''''''''''
.....

Modut napedu

|

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

o W INNTEC
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Dyspenser tacek

Funkcjonalnosc¢

N

Elastyczno$¢ w adaptaciji

g duza mobilnosc¢ catego urzadzenia Aplikator )
przestrzennej
tacek
g modut destakowania z podgladem /
g sterowanie: dotykowy wyswietlacz Panel
sterowania Maksymalna
\ Modut wydajnosé
g duza pojemnos$¢ magazynka odu 45 szt./min.
destakowania
Warianty rozbudowy /
g magazyn buforujacy Wyjscie
zdestakowanych
g Modut zasilania tacek
transporter i sterowania / Ostony - stal
nierdzewna

\

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ W INNTEC
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Dyspenser tacek

Funkcjonalnosc¢
g duza mobilnos¢ catego urzadzenia

g modut destakowania z podgladem
g sterowanie: dotykowy wyswietlacz
g duza pojemnos$¢ magazynka

Warianty rozbudowy

g magazyn buforujacy
g transporter

g praca w linii technologicznej

Panel
sterowania

\

URZADZENIE SPECJALISTYCZNE

Aplikator

Modut zasilania
i sterowania

\

S

Elastycznos$¢ w adaptaciji

przestrzennej

Modut

. destakowania

Wyijscie
zdestakowanych
tacek

/

Maksymalna
wydajnosé
45 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N

N

S

-

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ W INNTEC
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Metal detektor

Funkcjonalnosc¢
g duza mobilnos¢ catego urzadzenia

g modut destakowania z podgladem

g sterowanie: dotykowy wyswietlacz

URZADZENIE SPECJALISTYCZNE

Wyijscie
produktéw po
detekgc;ji

Elastycznos¢ w adaptacji

Kolumna !
przestrzennej

sygnalizacyjna

Naped

Maksymalizacja

g duza pojemnos¢ magazynka wydajnosci
Warianty rozbudowy  weiscie S

produktow i, < Panel V//\\\\’y//

magazyn buforujac Jednostkowych sterowania NN

g gazy Jacy y @/ \/////

g transporter Ostony - stal

nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ W INNTEC
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Szafa zasilania
i sterowania

-




Stacja dyspersji wodnej seréw

o 7z Wyciag nadmiaru \—)
Funkcjonalno$é oylor

rozpylonego srodka

Elastycznos¢ w adaptaciji
/ - » przestrzennej
g mobilno$¢ catego urzadzenia . / ‘
g mozliwy podglad procesu Wyjscie
produktow
g sterowanie: dotykowy wyswietlacz ~ Jednostkowych Maksymalizacja
\ wydajnosci
g duza pojemnos$¢ zbiornika Komora z podestem
obrotow<m
7R
W o b d Zbiornik ze srodkiem ?\\\ % N
a"anty rozou OWy natryskiwanym na ser 74 \///
\ Ostony - stal
g magazyn buforujacy Panel

nierdzewna

sterowania\
g transporter

Szafa zasilania
g praca w linii technologicznej

0
S

f

i sterowania N
\ [
Wykonanie - stal
Wejscie produktow nierdzewna
jednostkowych
N\

_ W INNTEC
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Manipulator obracacz poziomy QGEEEAIEURAAL
Naptyw produktu f a s a
jednostkowego \

Elastyczno$¢ w adaptacji

Funkcjonalnosc¢

Moduty obracania
opakowan jednostkowych

przestrzennej
g duza mobilnosc¢ catego urzadzenia
g obstuga réznych opakowan
Maksymalna
g sterowanie: panel Naped wydajnosé
Pe do 250 szt./min.
g zwarta konstrukcja
Warianty rozbudowy

g K Ostony - stal

stacker, sumator Stopy nierdzewna

nosne

g koszowanie
g transporter

g praca w linii technologicznej

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ FRINNTEC
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Aplikator produktow jednostkowych j_)
Modut wstrzeliwania pakietow y | \ q;

Fu n kCJ ona I NOSC do maszyny typu flow-pack 'I- g )
- Elastycznos$¢ w adaptacji
g . | y | : - __,3\ BN przestrzennej
duza mobilno$¢ catego urzadzenia : [\f}ﬁ»
N , e R N
obstuga réznych opakowan et
Panel sterowania Maksymalna

- — ' wydajnosé
do 100 pakietow/min.

i ____.‘-"" :

g sterowanie: panel 7
. —
g zwarta konstrukcja \‘ _ _

Warianty rozbudowy

g stacker, sumator
g koszowanie

g transporter

g praca w linii technologicznej

System weryfikacji
poprawnego utozenia

/

Modut odrzutu

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna

_ SINNTEC
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‘ ; Stopy nosne

Naptyw produktu
jednostkowego




OL - obracanie liniowanie

o ’ ” Wyjscie
Fu n ijona I NOSC zliniowanego \ _)

produktu na

g duza mobilno$¢é catego urzadzenia staker lub Elastycznosc w adaptacil
przestrzennej
sumator
g obstuga trzech linii
g sterowanie: panel
Przenosnik Maksymalna
. wydajnosé
g zwarta konstrukcja wprowadzajacy 60 szt./min.

/
Warianty rozbudowy

g mozliwos¢ adaptacji pod dany produkt

|§ stacker modut
liniowania
sumator \

g transporter Modut

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

/|

Y
obracania ]
g praca w linii technologicznej opakowan Wykonanie - stal
jednostkowych nierdzewna

_ INNTEC

INNOVATION IN TECHNOLOGY




Chwytaki mechaniczne,

p n e u m atycz n e’ S e kcyj n e Chwytaki mechaniczne _/:

o y Elastycznos¢ w adaptacji
Funkcjonalnosc¢ prasstrzenne;
g szybkie przezbrajanie Chwytak
typ grabiowy

g szerokie mozliwosci adaptaciji Maksymalizacja

mozliwo$¢ pobierania szerokiej __ wydajnosci

gamy produktow, opakowan 0 -

H 4 Chwytak typ \\f \H J %"‘/ Chwytaki
\ s U Iﬂ. v,
Warianty wspotpracy cekeyiny Qg E / L //\\\\\”7//\
I %

7 roboty kartezjanskie Y . \///

'xﬂ‘ . —

o N Ostony - stal
vi I 4 :.{}I"',/] nierdzewna
LI ’f’ﬂ-;"f Chwytaki typ
il przyssawakowy §

Wykonanie - stal
nierdzewna

g roboty wieloosiowe, coboty

/|

-

R S

]
[}
"

wieszak

na chwytak/i iii I N NTE c
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Casepacker
>

X \ | Kompaktowa

Funkcjonalnosci oraz mozliwosci adaptacji Casepackera:
powierzchnia

Formowanie kartonu przy uzyciu robota 6-osiowego

Pakowanie do kartonu przy uzyciu robota 6-osiowego

Buforowanie
naptywu produktow
na ditugosci 5m

Etykietowanie
Zaklejanie kartonu zbiorczego

Inspekcja wizyjna, kontrola wagowa

@)

Ostony

Paletyzacja i zarzadzanie paletami poliweglanowe

NN NCNNN

N

Zrobotyzowany Casepacker to wielofunkcyjne, kompaktowe rozwigzanie

z mysla o realizacji proceséw konfekcjonowania produktéw jednostkowych. | h %‘
\ N

Wyréznikiem stacji pakujgcej jest mozliwosé catoSciowej obstugi proceséw EOL tj. Wykonanie.- stal

grupowanie produktu, formowanie kartonu, pakowanie, paletyzacja, w obrebie celi o wymiarach 3x4 metry. nierdzewna

Modutowa konstrukcja maszyny oraz realizacja podprocesow uktadami robotycznymi pozwala na -
adaptacje poszczegolnych uktadow stacji do indywidualnych potrzeb klienta. )y }33 IN NTEC
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Casepacker

Funkcjonalnosc¢

g obstuga kartonéw klapowych, display

g obstuga réznych wielkosci kartonow

Stakowanie
opakowan

g wiele konfiguraciji uktadow pakowania

Warianty rozbudowy

g przenosniki podajgce kartony

g przenosniki wydajgce

Pakowanie
opakowan
g zaklejaka gornego wieka kartonu jednostkowych
w opakowania
zbiorcze

AN

Elastycznos$¢ w adaptaciji
przestrzennej

Maksymalna
wydajnosé
60 szt./min.

Ostony - stal
nierdzewna

N
S

Wykonanie - stal
nierdzewna




Casepacker

SYSTEM KARTONOWANIA ZBIORCZEGO j‘) ?
L

F un ij ona I n Oé é Elastyczno$é w adaptacji @

przestrzennej
- Wydajnosé
" max 180 op./min.
wyd. jednej celi 90
op./min.

gpakowanie poziome i pionowe nha jednym urzadzeniu

gobs’ruga roznych typow kartonow

gpakowanie produktow: Vacum , MAP, Twardy MAP, plastry

Ostony
poliweglanowe

Warianty rozbudowy

N\
N
N

Wykonanie - stal
nierdzewna

g integracja z kartoniarkami, paletyzacija

d’4

g system wizyjnym kontroli etykiet

g naktadanie wieka, kontrola wagowa

g mozliwosc umieszczenia pod antresolg % é
17in

Rozbudowa o modut Rozbudowa o Pakowanie Pakowanie
formowania kartonu modut zaklejania pionowe poziome

_ W INNTEC
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Casepacker f
1 ~ Przenosnik Zaklejarka
Funkcjonalnosc¢ rodajacy \_>

; Elastycznos¢ w adaptacji
obstuga kartonéw klapowych

przestrzennej

g obstuga roznych wielkosci kartonow Podajnik

wibracyjny

g wiele konfiguracji uktadow pakowania

Maksymalna
Pakowanie wydajnosc
o 10 szt./min.
Warianty rozbudowy opskowat
jednostkowych
g przenosniki podajgce kartony W opakowania
zbiorcze

g przenos$niki wydajgce Robot typu

Scara

Ostony - stal
nierdzewna

g zaklejaka gérnego wieka kartonu

Chwytak
podcisSnieniowy

Wykonanie - stal
nierdzewna

N INNTEC
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Coboty - integracja

Funkcjonalnosc¢

g idealna powtarzalnos¢
g sterowanie: panel

g zwarta konstrukcja

Warianty rozbudowy

g mozliwosS¢ adaptacji
g transporter

g praca w linii technologiczne

g implementacja roznych wzoréw uktadania

R

PALETYZACJA -/_)

Chwytak

podajacy
Ramie
robotyczne

AN

Szafa
sterujaca

AN

Podest zwiekszajacy
zasieg ramienia

N\

Pozycjoner
palety

Czujniki bezpieczenstwa
wyznaczajce strefe pracy

v

D

Elastyczno$¢ w adaptaciji
Przenos$nik przestrzennej

Maksymalyzacja
wydajnosci

Ostony - stal
nierdzewna

N

d’4

Wykonanie - stal

nierdzewna

R INNTEC
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Roboty przemystowe 7

Funkcjonalnosc¢

g pobieranie réznych wzorow uktadania

Elastycznos¢ w adaptacji
przestrzennej

Przenosnik
odbierajacy

d

g pobieranie niejednorodnych warstw

g sterowanie: panel

g zwarta konstrukcja
Chwytak

Warianty rozbudowy

g transporter

g praca w linii technologicznej

Maksymalyzacja

Stanowisko wydajnosci

odbiorcze

d

Ramie

Ostony - stal
robotyczne

nierdzewna

N
D

Wykonanie - stal
nierdzewna

Czujniki bezpieczenstwa
wyznaczajce strefe pracy

d’4

d
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Przenosnik pionowy

Funkcjonalnosc¢

g transport pojemnikéw E2

g ptynna praca
g sterowanie: panel
g zwarta konstrukcja

Warianty rozbudowy

g mozliwosS¢ adaptacji
g transporter

g praca w linii technologicznej

URZADZENIA MAGAZYNOWE

Sygnalizator
ostrzegawczy
(Swietlny)

o

Elastycznos$¢ w adaptaciji
przestrzennej

i/

X/

VAR

7 SRV AVA\

| y Maksymalyzacja
I‘ wydajnosci
Szafa | ‘
sterujaca :
\ | ‘§
AT 7,
Wygrodzenie ',‘i(‘ 2 \//
bezpieczenstwa ’ DL\* Os.ion;y- stal
| nierdzewna
SO~
Bezpieczne "'. x‘
wejscie \ N . S
' []

S

Wykonanie - stal
nierdzewna

__ Czujniki

bezpieczenstwa -~ iii INNTEC
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